
Speed pioneer auto acrobatica controllata a mano 

 

ISTRUZIONI D'USO 

Funzioni del telecomando: 

 

1. Luce di indicazione 

2. Avanti/indietro 

3. Girare a sinistra/destra 

4. Spostarsi a sinistra 

5. Presentazione automatica 

6. Spostarsi a destra 

7. Sollevare/abbassare 

8. Accendere/spegnere 

 

 

Installazione della batteria del telecomando: 

 

1. Rimuovere il coperchio delle batterie dal retro del telecomando. 

2. Inserire 2 batterie AA dentro il telecomando, assicurandosi di inserirle con la polarità 

corretta. Non mischiare batterie vecchie e nuove o diversi tipi di batterie. 

3. Rimettere  il coperchio delle batterie. 

 



              
 

Istruzioni per la ricarica: 

 

1. Aprire il coperchio delle batterie sul retro dell'auto e rimuovere le batterie dallo 

scomparto (Foto 1 – Figure 1). 

2. Inserire il cavo di ricarica USB in una presa adatta. La luce LED si accende durante la 

ricarica. Quando la ricarica è completa, la luce LED si spegne. Il tempo di ricarica è 

di 120 minuti (Foto 2- Figure 2)  

3. Mettere le batterie dentro il loro scomparto, conetterle e rimettere il coperchio. 

Fissarlo con il cacciavite in dotazione. 

 

             

 

Funzioni del braccialetto di controllo remoto: 

 

 



1. Braccialetto 

2. Ingresso di ricarica USB 

3. Sensore per il dito 

4. On/off 

5. Luce di indicazione 

 

Installazione della batteria del bracciale: 

 

Il braccialetto di controllo remoto utilizza una batteria bottone CR2032.  Utilizzare il 

cacciavite fornito per aprire il coperchio della batteria e inserire la batteria. Chiudere il 

coperchio e fissarlo con il cacciavite.  

 
 

 

Funzioni del braccialetto di controllo remoto: 

 

1. Tenere premuto il pulsante On/Off sul bracciale e poi premere il pulsante On/Off 

sull’auto. In questo modo si collegano l’auto e il telecomando.  

 

 

 

2. Tenere il braccialetto orizzontalmente e inclinarlo lentamente in 

avanti/indietro/sinistra/destra (l’angolo deve essere più di 15 gradi). 

       

 



3. Tenere premuto il sensore del dito e inclina la mano verso sinistra per girare la macchina a 

sinistra. Fare lo stesso per girare la macchina a destra. 

 

       


